
 
 

0B  - начальная величина модуля магнитной индукции 
Т – время линейного уменьшения до нуля модуля магнитной индукции 
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  - сопротивление витка 
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





*4
****

**4
****

2
10

2
10 ddBT

T
ddBTIQ   - заряд 

КлddBQ
80,00000001*4

 0,0015*0,1**0,7
*4

*** 22
10 




  = 6,87223393 Кл ~ 6,9 Кл 

 
На участке от 7 до 9 сек магнитная индукция изменяется от 0,4 до 0 Тл со скоростью Тл/с 0,2 
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